
设计

处理

数量
日期

审核

投影

材料
单位

比例

批准

零件名称
图号

设计变更

东莞时海自动化科技有限公司

未
注
公
差
参
考

角度公差

  孔距

宋志强 mm

1:1

零件编号

所属组件

2017.07.08

MSTM210模组

L  马达左折

重量（ ）

感应器也可内置

x12 x15

机械极限 机械极限

原点 有效行程 S 终点

滑台 x10
x15

设计

处理

数量
日期

审核

投影

材料
单位

比例

批准

零件名称
图号

设计变更

东莞时海自动化科技有限公司

未
注
公
差
参
考

角度公差

  孔距

宋志强 mm

1:1

零件编号

所属组件

2017.07.08

MSTM210模组

R  马达右折
感应器也可内置

机械极限机械极限

原点 有效行程 S 终点

滑台

x10
x15

x12 x15

重量（ ）

设计

处理

数量
日期

审核

投影

材料
单位

比例

批准

零件名称
图号

设计变更

东莞时海自动化科技有限公司

未
注
公
差
参
考

角度公差

  孔距

宋志强 mm

1:1

零件编号

所属组件

2017.07.08

MSTM210模组

LU  马达左上折

重量（ ）

感应器也可内置

设计

处理

数量
日期

审核

投影

材料
单位

比例

批准

零件名称
图号

设计变更

东莞时海自动化科技有限公司

未
注
公
差
参
考

角度公差

  孔距

宋志强 mm

1:1

零件编号

所属组件

2017.07.08

MSTM210模组

RU  马达右折
感应器也可内置

重量（ ）

设计

处理

数量
日期

审核

投影

材料
单位

比例

批准

零件名称
图号

设计变更

东莞时海自动化科技有限公司

未
注
公
差
参
考

角度公差

  孔距

宋志强 mm

1:1

零件编号

所属组件

2017.07.08

MSTM210模组

LD  马达左下折

重量（ ）

感应器也可内置

设计

处理

数量
日期

审核

投影

材料
单位

比例

批准

零件名称
图号

设计变更

东莞时海自动化科技有限公司

未
注
公
差
参
考

角度公差

  孔距

宋志强 mm

1:1

零件编号

所属组件

2017.07.08

MSTM210模组

RD  马达右折
感应器也可内置

重量（ ）

机械极限 机械极限x10
x15

胶盖

原点 有效行程 S 终点

x12 x15 x12 x15

机械极限 机械极限x10
x15

胶盖

原点 有效行程 S 终点

机械极限 机械极限滑台

x10
x15

原点 有效行程 S 终点

x12 x15

机械极限 机械极限滑台

x10
x15

原点 有效行程 S 终点

x12 x15


